SIRIUS 2001 - En ny bil pavig

Under vaen 2001 genomforde Lulea tekniska hogskola och Volvo Personvagnar ett
projekt dér man byggde en fyrhjulsstyrd Drive-by-Wire bil med flyttbara pedaler och
ratt. Projektet ingick i en kurs for
blivande civilingenj6rer i
maskinteknik. | slutet av maj var
bilen fardig och provkordes for
forsta gangen. Under &et som
gick har bilen blivit mycket
uppmarksammad i stora delar av
vérlden. Syftet med projektet &r
at visa mdgjligheter  och
utmaningar med tekniken. En av
de stdrre utmaningarna var att
utveckla elektroniken.

Den fyrhjulsstyrda SIRIUS-bilen med flyttbara
pedaler och ratt.

Det finns flera fordelar nér traditionella mekaniska system byts ut till att styras med
elektronik. Om tekniken utnyttjas rétt finns stora maéjligheter att f& okad sikerhet,
enklare tillverkning och minskad miljopaverkan. Tekniken brukar sammanfattas av
begreppet Drive-by-Wire inom bilindustrin.

Ett exempel ar Steer-by-Wire system dar den traditionella rattstangen &r utbytt mot en
ratt med elektriska givare som kontrollerar rattvinkeln och elektriska motorer som
vrider hjulen. Genom att man kan undvika rattstangen blir det farre komponenter som
méste fa plats i motorrummet. Samtidigt okar sakerheten for foraren nar det inte
langre finns en rattstang som kan tréngain i kupén vid en kollision.

Utmaningar med Drive-by-Wire tekniken som mdste |0sas & flera. En av de storsta &
att konstruera datorer och elektronik sa att bilen alltid & saker, samtidigt som det
finns h&da krav pal & tillverkningskostnad.

W Ryggraden i SIRIUS-bilens elsystem &r ett

distribuerat datornétverk med sex
- individuella datorer, en vid varje hjul och tva
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centralt vid ratt och pedaler. Datorerna vid
Datorndtverket i SIRIUS-bilen

En grundtanke i konstruktionen var att |&a
al information fran samtliga sensorer finnas
tillgangligt for ala datorer i datornétverket.

hjulen styr bade broms och hjulvinkel lokalt.

De tva centrala datorerna kontrollerar och
laser in rattens och pedal ernas lagen.

ddr varje hjul kontrolleras av en

dator och tva datorer overvakar

ratt och pedaler. Samtidigt

sprids all information  frdn
sensorerna till samtliga datorer i
ndtverket.

Genom detta har datorerna som kontrollerar
styrning och bromsar vid hjulen mgjlighet att
Overvaka varandra och kompensera ifal
n&got skulle gasonder i bilen. Resultatet blir
en bil med hog tillforlitlighet till en 1&g
kostnad.

For mer information, kontakta Per Johannessen (pjohannl@volvocars.com / 031-59 55 56)



